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Notons (x4 ; ya) les coordonnées du point A. On a, par définition :
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Notons (x5 ; yg) les coordonnées du point B. On a, par définition :

137 17 Ty V3 137 m m 1
Xxp=cos|—|=cos|2n+ —|=cos|=|=—etyp=sin|—|=sin(2r+ = | =sin|=|==.
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Notons (x¢ ; yc) les coordonnées du point B. On a, par définition :
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et —sin(_sn)— sin(5”)— sin(2n n)—sin(
ye=siTs) T 3/ 3/ 3]
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Notons (x4 ; ya) les coordonnées du point A. On a, par définition :

XA = cos(%) = % etya= sin(g) = ?

Notons (xB : yB) les coordonnées du point B. On a, par définition :

XB = COS (_3_71) = cos(%) = cos (n— %) = —cos(z) = —Q

4 4 2
. (—3m . (37 , n (T V2
etyp=sin|——|=—-sin|{—| = —sm(n— —) = —sm(—) =B o=
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Notons (xc¢ ; yc) les coordonnées du point B. On a, par définition :
57 57 b4 b4 V3
Xc=cos[——|=cos|—|= cos(n— —) = —cos(—) =——
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etyc:sin(_Tsn) =—sin(5§) = —sin(n—%) = —sin(%) = —%.

o Percice3

1 b4
Soit x un nombre réel tel que cos(x) = 2 etxe ] ~2 ; 0 [ On sait que, pour tout x € R, sin?(x) + cos?(x) = 1. Ainsi,
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< sin“(x) = —.
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Par ailleurs, x € ]_E ; 0[, donc sin(x) < 0. On déduit alors que : sin(x) = -/ — = ———.

o Perciced

Notons (xu ; ¥m) les coordonnées du point M.

1. On a, par définition :
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Xy = cos(s—n) =cos (n— i
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2. On a, par définition :
Xy = cos(—%) = cos(%) = ? etyy = sin(—%) = —sin(—) =——.

3. On a, par définition :

137 5w T \/f . (137@ i 5w \/§
Xpm =cos|{——|=cos(2m+— :—cos(—)z——etyMzsm —|=sin(27+—|=——.
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4. On a, par définition :

X _COS(_zn)_COS(zn)__let _Sin(—Zﬂ:)_—Sin(zj.[)_—\/§
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o Percices

On considere I'équation

V2
cos(x) = —7.

) . ) 3 51
1. Sur]-m; 7], 'équation (I) admet deux solutions : x; = A et xp = T

Voici les deux points correspondants sur le cercle trigonométrique :

A
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2. §= {3” +2kn —+2kn ou keZ}
4 4

(1

. . T 9 151
1. sin(x) = s1n(—§) o x= T +2kn ou x= = +2kn avec ke Z.

9 157 25m  3lm ,
2. LA t?sont les solutions appartenant a I'intervalle ]0 ; 47].
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Si x € |-m; ], alors 2x € ]-2m ; 2x]. Ainsi, 'équation cos(2x) = 3 quatre 5z

Ci-contre les deux points placés sur le cercle trigonométrique :

pi3
6 6
solutions appartenant] 7 ; 7.
T 5 51 0
En effet, 2x——ou2x———ou2x——oux———. >
3 3 3 Y 0] 21
T T 51 51
Autrement dit, x=—oux=—-—oux=—oux=——. 57 i3
6 6 6 6 -6 6




Exercice 8

On considere I'inéquation cos(x) > 0.

1. L'ensemble de solutions sur le cercle trigonométrique, de cette inéquation, est représenté en rouge :
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On considere I'inéquation sin(x) =

o5

1. L'ensemble de solutions sur le cercle trigonométrique, de cette inéquation, est représenté en rouge :

3
On considere 'inéquation sin(x) < — -

1. Lensemble de solutions sur le cercle trigonométrique, de cette inéquation, est représenté en rouge :
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Résoudre dans | — 7 ; 7] le systeme d’'inéquations suivant :
1
COSX = —
2
: V3
sinx < —
2
\ /
Résoudre dans | — 7 ; 7] le systeme d’'inéquations suivant :
cosx=0
: V2
sinx = —-—
2
\ /
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On souhaite résoudre I'’équation suivante dans R :

4cos’x—2(1+V3)cosx+v3=0 1)

1. On effectue un changement de variable.
On pose X =cosx avec x€ [-1; 1].
(a) Quelle équation du second degré est équivalente a () ?
(b) Montrer que son discriminant peut s'écrire : 4(1 — v/3).

(c) Déterminer les solutions de cette équation du second degré.

2. En déduire les solutions de I'équation (Il) dans ] — 7 ; 7] puis dans R.
/
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Résoudre dans R I'équation :

(sin2x) +1) (2 cos(x) + \/E) —0.




